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Kurzanleitung

Quick Reference Guide
Instrucciones breves

Manual resumido

Skrécona wersja instrukciji

PykoBoacTBo no npumeHeHuto
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50%
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IbE] Aufbaulinie
Alignment
reference line
[ES| Linea de
alineamiento
[PTl Linha de
alinhamento
Linia osiowania
Ocb c6opku
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BE Prothesenldnge
EN Prosthesis length
[ES Longitud de la protesis
PT Comprimento
PC Dlugos$¢ protezy
RU [InyHa IIpoTe3a
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OE Statische Aufbaukorrektur mit L.A.S.A.R. Posture
[EN Static Alignment Optimization with L.A.S.A.R. Posture
[ES Optimizacion del alineamiento estatico con L.A.S.A.R. Posture
PT Correccdo estatica do alinhamento com L.A.S.A.R. Posture
PL Statyczna korekta osiowania za pomoca urzadzenia L.A.S.A.R.
Posture
RU CtaTtuueckast Koppekius c6opku mpy momornu L.A.S.A.R. Posture
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Plantarflexion/ Dorsalflexion

Plantar flexion/Dorsal flexion

Flexion plantar/Flexion dorsal

Flexao plantar/flexao dorsal

Zgiecie podeszwowe/ zgigcie grzbietowe
MonowseHHoe crubarne/ popcanbHoe crubaHve
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bE Dynamische Aufbaukorrektur

[EN Dynamic Alignment Optimization
[ES Optimizacién de alineamiento dinamico
PT Correccdo dinamica de alinhamento
PC Dynamiczna korekta osiowania
RU [JuHamMuecKast KOppeKIysi C60pKu
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4a)
4a)
4a)
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Abduktion/Adduktion
Abduction/Adduction
Abduccién/Aduccion
Abduccao/Adugao
Odwodzenie/Przywodzenie
OrtBeneHune /npuseaeHvie
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4b)
4b)
4b)
4b)
4b)
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4b)
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BRXThER

Knierotation

Knee rotation

Rotacioén de la rodilla

Rotagao do joelho

Rotacja kolana

BpalueHune koneHHoro wapHupa
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4c) EhE

4c) FuBrotation

4c) Foot rotation

4c) Rotacion del pie
4c) Rotacédo do pé
4c) Rotacja stopy
4c) BpaweHue ctonsl

4c) BEBDEER
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4d) BZREEM

4d) Schaftflexion

4d) Socket flexion
4d) Flexion del encaje
4d) Flexao do encaixe
4d) Zgiecie leja

4d) CrubaHue runb3bl

4d) VTvbOE#
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OE Kniegelenkseinstellung

[EN Knee setting
[ES Ajustes de la articulacion de la rodilla
PT Ajuste da articulacao de joelho
PC Regulacja przegubu kolanowego
[RU PeryiMpoBKa KOJIEHHOTO HIapHUPa
A BRODERE
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S5a
5a
5a
5a
5a
B5a
5a
5a

JEH
Flexion
Flexion
Flexion
Flexao
Zgiecie
Crunbaxve
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5b) fHE

5b) Extension
5b) Extension
5b) Extension
5b) Extensdo
5b) Wyprost
5b) Pasrubanue

5b) HE
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